
La funzione di trasferimento (in seguito fdt) del motore è GM (s )=
Km

(1+τ e s)(1+τm s)
, dove Km è il guadagno statico,

τe la costante di tempo elettrica e τm la costante di  tempo meccanica;  le tre grandezze  si  possono calcolare con le
seguenti relazioni:
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